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PREDSJEDNIKU HRVATSKOGA SABORA

Na temelju ¢lanka 105., ¢lanka 161. stavka 1. i ¢lanka 273. Poslovnika
Hrvatskoga sabora, Odbor za izbor, imenovanja i upravne poslove Hrvatskoga sabora
podnosi Hrvatskom saboru

PRIJEDLOG ODLUKE O RAZRJ ESENJU I IMENOVANJU PREDSJEDNIKA I
CLANOVA ODBORA ZA DODJELU NAGRADE FAUST VRANCIC

Navedeni prijedlog odluke Odbor za izbor, imenovanja i upravne poslove
Hrvatskoga sabora utvrdio je na 19. sjednici, odrZanoj 11. studenoga 2021., elektronickim

putem.

Za izvjestitelja koji ¢e na sjednici Hrvatskoga sabora obrazloZiti navedeni
prijedlog odluke, Odbor je odredio Nadu Murganié, predsjednicu Odbora.

Prilog: prijedlog odluke UWLLSJ EDNL A ODBORA

s obrazloZenjem
ada Murgamc



PRIJEDLOG ODLUKE O RAZRJESENJU I IMENOVANJU PREDSJEDNIKA I
CLANOVA ODBORA ZA DODJELU NAGRADE FAUST VRANCIC

Na temelju &lanka 81. Ustava Republike Hrvatske (,Narodne novine®, br.
85/10. - pro¢i¥éeni tekst i 5/14. — Odluka Ustavnog suda Republike Hrvatske), Hrvatski sabor
je na sjednici odrZanoj 2021. godine donio

ODLUKU O RAZRJESENJU I IMENOVANJU PREDSJEDNIKA I
CLANOVA ODBORA ZA DODJELU NAGRADE FAUST VRANCIC

L

Razrjesuju se duzZnosti

- predsjednik Odbora za dodjelu Nagrade Faust Vrandié
prof. dr. sc. ZDENKO KOVACIC

- ¢lanovi Odbora za dodjelu Nagrade Faust Vrandi¢
doc. dr. sc. IVAN URODA
VLADO LENDVAJ, univ.bacc.
NIKOLA DMITROVIC, prof. mentor
prof. dr. sc. ANTE MARKOTIC
DUBRAVKO DIKLIC, dipl. ing.
akademik ZELJKO REINER

IL.
U Odbor za dodjelu Nagrade Faust Vranci¢ imenuju se

- za predsjednika o
prof. dr. sc. ZDENKO KOVACIC

- za ¢lanove
prof. dr. sc. BOZIDAR MATIJEVIC
NIKOLA DMITROVIC, prof. mentor
DRAGAN PAVELIN, dipl. ing.
MARKO ILIJASEV, dipl. ing.
prof. dr. sc. ANTE MARKOTIC
mr. sc. MARKO PAVIC

I11.

Ova odluka objavit ée se u ,,Narodnim novinama®“, a stupa na snagu danom
donosenja.



Obrazlozenje

Uz toc¢ku L. i I1.

U ¢&lanku 39. Zakona o tehni¢koj kulturi (,,Narodne novine*, br. 76/93., 11/94. i
38/09. — u daljnjem tekstu: Zakon), propisano je da Odbor za dodjelu Nagrade Faust Vrangié
ima predsjednika i Sest ¢lanova koje imenuje Hrvatski sabor iz reda istaknutih djelatnika u
tehniCkoj kulturi na prijedlog ministra znanosti, obrazovanja i sporta. Jednog od ¢&lanova
Odbora imenuje se iz reda ¢lanova Odbora za obrazovanje, znanost i kulturu Hrvatskoga
sabora.

Sukladno navedenom, Odlukom o razrjeSenju predsjednika i ¢lanova Odbora,
prestanku mandata Clana Odbora za dodjelu Nagrade Faust Vrandi¢ i imenovanju
predsjednika i Clanova Odbora za dodjelu Nagrade Faust Vranéié¢ (,,Narodne novine®, br.
107/17.) za predsjednika Odbora imenovan je prof. dr. sc. Zdenko Kovacié, a za ¢lanove: doc.
dr. sc. Ivan Uroda, Vlado Lendvaj, univ. bacc., Nikola Dmitrovié, prof. mentor, prof. dr. sc.
Ante Markoti¢, Dubravko Dikli¢, dipl. ing., te akademik Zeljko Reiner, &lan Odbora za
obrazovanje, znanost i kulturu Hrvatskoga sabora.

Predsjednik Hrvatskoga sabora uputio je Odboru dopis KLASA: 021-13/21-
06/12, URBROJ: 65-21-01 od 4. studenoga 2021. s prijedlogom za razrjeSenje i imenovanje
predsjednika i ¢lanova Odbora za dodjelu Nagrade Faust Vran¢i¢ iz reda istaknutih djelatnika
u tehniCkoj kulturi, koji je predsjedniku Hrvatskoga sabora 22. listopada 2021. dostavilo
Ministarstvo znanosti i obrazovanja sukladno odredbi ¢lanka 39. Zakona o tehni¢koj kulturi.

Dopisom KLASA: 021-13/21-06/11, URBROJ: 533-21-01 od 3. studenoga
2021. Ministarstvo znanosti i obrazovanja predlaZe da se razrijese duznosti dosadasnji ¢lanovi
Odbora imenovani Odlukom o razrjeSenju predsjednika i §lanova Odbora, prestanku mandata
¢lana Odbora za dodjelu Nagrade Faust Vran¢i¢ i imenovanju predsjednika i ¢lanova Odbora
za dodjelu Nagrade Faust Vranéié¢ (,Narodne novine“, br. 107/17.) te da se u Odbor za
dodjelu Nagrade Faust Vrangi¢ imenuju: prof. dr. sc. Zdenko Kovatié, za predsjednika, a za
¢lanove prof. dr. sc. BoZidar Matijevi¢, Nikola Dmitrovi¢, prof. mentor, Dragan Pavelin, dipl.
ing., Marko IlijaSev, dipl. ing., prof. dr. sc. Ante Markoti¢. ~

Sukladno ¢lanku 39. Zakona Odbor za obrazovanje, znanost i kulturu
Hrvatskoga sabora dopisom od 15. listopada 2021. predioZio je da se iz reda ¢lanova Odbora
za obrazovanje, znanost i kulturu Hrvatskoga sabora za ¢lana Odbora za dodjelu Nagrade
Faust Vran¢i¢ imenuje mr. sc. Marko Pavié.

Odbor za izbor, imenovanja i upravne poslove Hrvatskoga sabora je na 19.
sjednici odrZanoj 11. studenoga 2021., bez rasprave, sukladno &lanku 105., élanku 161. stavku
1. i ¢lanku 273. Poslovnika Hrvatskoga sabora jednoglasno utvrdio ovaj Prijedlog odluke s
obrazloZenjem, koji podnosi Hrvatskom saboru.

Uz tocku III.
Odreduje se objava i stupanje na snagu ove Odluke.
KLASA: 021-13/21-06/12

URBROJ: 6521-18-21-03
Zagreb, 11. studenoga 2021.



Zivoto pis
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zdenko.kovacic@fer.hr
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RADNO 15KUSTVO!?
(krONOLOSKI™)
1982 - 1985
Elektrotehnicki institut "Rade Koncar"
Razvojni inzenjer
Razvoj sustava mikroprocesorskog upravljanja
Automatsko upravljanje elektromotornih pogona i generatora

1985 -1996

Fakultet elektrotehnike i ralunarstva, Sveucdilite u Zagrebu

Asistent

Odrzavanje auditornih i laboratorijskih vjeZbi, vodenje diplomskih radova
Automatsko upravljanje sustavima

1996 - 2001

Fakultet elektrotehnike i racunarstva, Sveudilidte u Zagrebu
Docent

Predavanja i vjezbe, vodenje znanstvenih i stru¢nih projekata
Automatsko upravljanje sustavima, robotika

2001 - 2006

Fakultet elektrotehnike i ratunarstva, Sveudilite u Zagrebu

Izvanredni profesor

Predavanja, vodenje magistarskih radova, vodenje znanstvenih i struénih
projekata, predstojnik Zavoda za automatiku i raunalno inZenjerstvo
Automatsko upravljanje sustavima, robotika

2006 - 2011

Fakultet elektrotehnike i racunarstva, Sveuéilidte u Zagrebu

Redoviti profesor

Predavanja, vodenje doktorskih i magistarskih radova, vodenje znanstvenih i
stru¢nih projekata, predstojnik Zavoda za automatiku i racunalno
inZenjerstvo, voditelj Laboratorija za robotiku i inteligentne sustave
upravljanja

2011 - danas

2 Molimo po potrebi dodajte redove kako biste unijeli sve podatke

" sve podatke u dokumentu navesti kronologki - od najnovijeg prema najstarijem
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Medunarodni projekti:
Voditelj:

Fakuftet elektrotehnike i racunarstva, Sveudilidte u Zagrebu
Redoviti profesor u trajnom zvanju

Predavanja, vodenje doktorskih i magistarskih radova, vodenje znanstvenih i
strutnih projekata, voditel;j Laboratorija za robotiku i inteligentne sustave

upravljanja

1977-1981 - dodiplomski studij
Zagreb

Fakultet elektrotehnike i ratunarstva
Diplomirani inzenjer elektrotehnike

1982-1987 - poslijediplomski magistarski studij

Zagreb

Fakultet elektrotehnike i radunarstva
Magistar-znanosti iz podrudja elektrotehnike

1993
Zagreb

Fakultet elektrotehnike i racunarstva
Doktor znanosti iz podruéja elektrotehnike

1989 (1 mjesec)
Moskva, SSSR

Moskovski energetski institut (MEI)

Automatika

1990-1991 (1 godina)
Blacksburg, Virginia, SAD

Virginia Polytechnic Institute and State University

Automatika

2004 (1 mjesec)

Bratislava, Slovacka

Slovak University of Technology
Automatika

Hrvatski

Izvrsno
Izvrsno
Izvrsno

NICMACKI JEZIK
Osnovno
Osnovno

Dobro

SKoLOVANIE?
(kroNoLOZKI)

USAVRSAVANIE
(krRoNGLOSKT)

Jezic

DRUGI STRANI JEZICI3

ZNANSTVENI I DRUGI PROJEKTI

(KRONOLOSKI; VOPENJE [ SUDJELOVANJE; 1ZVOR FINANCIRANJA)



1. “Fast Self-Organizing Fuzzy Control of Nonlinear High-Order Systems", The Foundation for
Promotion of Automation Technology (PAAT), Fanuc Ltd., Japan, 1996.

2. “Integrated Process and Robot Control ", Sitek s.p.a., Italy, 1998/99.

3. “Implementation of Matrix Model Based Dispatching Algorithms on the Laboratory Model of FMS",
The Foundation for Promotion of Automatlon Technology (PAAT), Fanuc Ltd., Japan, 1999.

4, “Integrated Process and Robot Control ¥, Sitek s.p.a., Italy, 1999/2000.

5. "Integrated Process and Robot Control ", Sitek s.p.a., Italy, 2000/2001.

6. "Integrated Process and Robot Control ", Sitek s.p.a., Italy, 2001/2002.

7. "Integrated Process and Robot Control ", Sitek s.p.a., Italy, 2003.

8. “Automated Guided Vehicle Control”, Sitek s.p.a., Italy, 2003.

9, “Multi-AGV Cantrol System”, Sitek s.p.a., Italy. 2004/2005.

10. “Virtual and Remote Motion Control Lab”, Sitek s.p.a., Italy. 2005~

11. "Autonomous mobile sensor platform for closed space surveillance and cleaning”, Sitek s.p.a., Italy.
2005-2007.

12, “Estimation and Control for Safe Wireless High Mability Cooperative Industrial Systems (EC-
SAFEMOBIL) - FP7 IP Project, 2011-2016 (voditelj radnog paketa).

13. “Centre of Research Excellence for Advanced Cooperative Systems (ACROSS)”, FP7 SSA Project,
2011-2015.

14, Advanced evolutionary learning based methods for optimal characterisation of non-linear
aftertreatment technologies (ADELE), Ford Motor Company, 2016-2019.

15, Software modules for SLAM, Navigation and Mapping, Phoenix LIDAR Systems, 2017-2020.

16. COST action CA19104 - Advancing Social inclusion through Technology and Empowerment (a-STEP),
04/2020-04/2024.

Suradnik:

i, DATACROSS, Advanced methods and technologies for data science and cooperative systems, 2017-
2022,

2. AEROTWIN, H2020-WIDESPREAD-05-2017-Twinning, Twinning coordination action for spreading
excellence in Aerial Robotics, 2018-2021.

3. H2020 projekt ,ENergy aware Building Information Modelling (BIM) Cloud Platform in a COst-
effective Building REnovation Context" (ENCORE), 2018-2021.

4, Aerial-Core, H2020 ICT-10-2019-2020: Robotics Core Technology, AERIAL COgnitive integrated
multi-task Robotic system with Extended operation range and safety, 2019-2023,

5. EU H2020 TEAMING, Project no. 763565. ,ACROSS - Centre of Excellence for Autonomous and
Cooperative Robotic Systems", 2017-2018.

6, EU FP7 ICT Project no. 601074 “"ASSISI - Animal and robot Societies Self-organise and Integrate by
Social Interaction”, 2013-2018.

7. EU H2020 Project no. 640967 ,subCULTron - Submarine Cultures Perform Long-Term Robotic

Exploration of Unconvential Environmental Niches,* 2015-2019.

Hrvatski projekti:

1.

2.

3.

10.
11,

12,
13.
14,
15.

16.

036042 “Integrirano upravljanje robotiziranim postrojenjima”, Ministarstvo znanosti i tehnologije RH,
1999-2002,

"Napredno upravljanje industrijskim postrojenjima - Sustav za upravljanje strojem za proizvodnju
papira”, EXOR- Informaticki inZenjering d.o.o0., Zagreb, 1999.

00-2 “Projektiranje fleksibilnih proizvodnih sustava primjenom virtualnih modela i Interneta”,
Ministarstvo znanosti i tehnologije RH, 2000/2001,

“Implementacija neizrazitog regulatora razine kondenzata u KTE Jertovec”, HEP, 2001/2002.
2001-020 Informaticki sustav za kontrolirani uzgoj riba na ribnjacarstvima putem Interneta”,
Ministarstvo znanosti i tehnologije RH, 2001/2002.

036044 “Integrirano upravljanje robotiziranim postrojenjima”, Ministarstvo znanosti i tehnologije RH,
2002-2004,

2002-015 “Informaticki sustav za vodenje autonomnog inteligentnog robota”, Ministarstvo znanosti i
tehnologije RH, 2002/2003.

“Upravljanje mobilnim robotima za potrebe razminiranja”, DOK-ING d.o.0., Zagreb, 2002.
“Napredno upravljanje industrijskim postrojenjima - Sustav za upravljanje hladnim valja&kim stanom
u TLM Sibenik”, EXOR- Informaticki inZenjering d.o.o., Zagreb, 2002.

“Upravljanje meteoroloskim radarskim antenama”, Suprem d.o.0., Zagreb, 2003.

“Ekspertni sustav za nadzor i upravljanje putem Interneta u ribnjacarstvu Riba d.d. - Gareénica”,
Riba d.d., Gare3nica 2003/2004.

"Napredno upravljanje industrijskim postrojenjima - Sustav upravljanja ventilacijom tunela U¢ka”,
EXOR- Informaticki inZenjering d.o.0., Zagreb, 2005.

»Sustav upravljanja troosneg manipulatora za inspekciju cijevi parogeneratora u nuklearnoj
elektrani®, HRID-NDT d.c.0., Zagreb, 2006.

036-0363078-3017 ,Upravljanje robotskim sustavima u slozenim okruzenjima®, Ministarstvo
znanosti, obrazovanja i Sporta RH, 2007/2014.

«Interaktivni simulator za sustave upravljanja vatrogasnim vozilima Ziegler", Ziegler d.o.0., Zagreb,
2007,

~Istrazivacki robot za vatrogasne jedinice", Nacionalna zaklada za znanost, visoko £kolstvo i

L)



tehnologijski razvoj RH i HRID-NDT d.o.0., Zagreb, 2008-2010.

17, «Sustav upravljanja manipulatora za inspekciju reaktorske posude u nuklearnoj elektrani*, HRID-
NDT d.o.0., Zagreh, 2008-2009, )

18. ~Upravljanje rebotom za hidrodinami&ku obradu betonskih i metalnih povrsina®, BICRO-IRCRO i
Inteco d.o.0., Zagreb, 2009-2010.

19, "Upravljanje manipulatorom za ultrazvuénu inspekciju varova glavne pumpe u nuklearnoj elektrani
tipa VVER-1200", HRID-NDT d.o0.0., Zagreb, 2013,

20. “"Upravljacka podréka SGIS-D manipulatora za ispitivanje cijevi parogeneratora”, HRID-NDT d.o.0.,
Zagreb, 2013.

21, "Upravljanje RPV manipulatorom za ispitivanje reaktorske posude VVER-1200", HRID-NDT d.o.o.,
Zagreb, 2013.

22, "Upravljanje robotom R-JET 111 za uzdu¥no hidrodinami&ko ¢iséenje dvokilometarskog kanala za
dovod rashladne morske vode u TE Plomin”, Inteco d.o.o., Zagreb, 2013,

23. “Automatsko kalibriranje mape za lokalizaciju bez markera (AMaCal)”, BICRO-PoC6, Zagreb, 2016~
2017,

24, »Autism Diagnostic Observation with Robot Evaluator (ADORE), HRZZ, 2014-2016,

25, "Dvarobotski sustav za inspekciju reaktorske posude u nuklearnoj elektrani®, HRID-NDT d.o.o0.,

Zagreb, 2017-2021.

26. Automatizirana UT inspekcija uzoraka cijevi s robotom Universal Robot CB31UR10, DOD Edukacija
d.o.0., Zagreh, 2019,

27. UZI projekt KK.01.1,1.04.0041 Autoromni sustav za pregled i predvidanje integriteta prometne
infrastrukture (ASAP), Ministarstvo znanosti | obrazovanja RH, razdoblje 12/2019 - 12/2022.

28. UZI projekt KK.01.1.1.04.0036 Heterogeni autonomni robotski sustav u vinogradarstvu i marikulturi
“"HEKTOR”, Ministarstvo znanosti | obrazovanja RH, razdoblje 03/2020 - 03/2023.

29, IRI-2 projekt, Ekoloski prihvatijivo vozilo za ¢iscenje javnih povrina sa sustavima autonomnog
upravijanja zasnovanim na umjetnoj inteligenciji - EKO-KOMVOZ, HAMAG-BICRO, 08/2020 -
08/2023.

NASTAVNA DIELATNOST
(KRONOLO%KI; PREDDIPLOMSKA,DODIPLOMSKA, DIPLOMSKA, POSLIJEDIPLOMSKA NASTAVA)
Preddiplomska nastava:
Seminar (4. semestar)
Elementi sutava automatizacije - redoviti predmet (5. semestar)
Projekt (5. semestar)
Praktikum robotike - izbornl predmet (6. semestar)

Diplomska nastava:

Osnove robotike - redoviti predmet (7. semestar)
Laboratorij automatike 1 (7. semestar)

Seminar (8. semestar)

Inteligentni sustavi upravljanja (9. semestar)
Upravljanje robotskim sustavima (9. semestar)
Projekt (9. semestar)

Poslijediplomska nastava:
Upravljanje robotskim postrojenjima
Digitalni slijedni sustavi

MENTORSTVO OBRANJENIH DOKTORSKIH DISERTACIIA I MAGTSTARSKIH RADOVA
I PODIZANJE ZNANSTVENOGA POMLATKA
(krRONOLOZKT)
1. Petrinec, KreSimir, Sustav za internetom Kontrolirani uzgoj riba / magistarski rad. Zagreb : Fakultet
elektrotehnike i radunarstva, 30.11. 2004., 75 str.
2. smolic-Rocak, Nenad, Upravljanje fleksibilnim proizvodnim sustavima primjenom matri¢ne algebre /
magistarski rad, Zagreb : Fakultet elektrotehnike i racunarstva, 25.11. 2005,, 118 str.
3. Reichenbach, Tomislav, Collision Avoidance in Virtual Robotized Plants / magistarski rad. Zagreb :
Fakultet elektrotehnlke | racunarstva, 25.05. 2005., 116 str.
4. Puntec, Mario, Metode neizrazitog i adaptivnog upravljanja za primjenu u slijednim sustavima /
magistarski rad. Zagreb : Fakultet elektrotehnike i racunarstva, 25.05, 2005., 107 str.
5. Birgmajer, Bruno. Integrirani sustav vida za nadzor i vodenje manipulatora za ispitivanje cijevi
parogeneratora / magistarski rad. Zagreb : Fakultet elektrotehnike i racunarstva, 28.09, 2006., 67 str.



10.

11.

12,

13.

14.

. Arbula, Damir. Raspodijeljeni algoritam za lokalizaciju u neusidrenoj mrezi odredivanjem smjera dolaska

signala / magistarski rad. Zagreb : Fakultet elektrotehnike i racunarstva, 30.10, 2008, 94 str.

. Duzanec, Darko. PoboljSani mikrogeneticki algoritmi u upravljanju robotskim sustavima / doktorska

disertacija. Zagreb : Fakultet elektrotehnike i racunarstva, 14.10. 2010., 177 str.

. Konjevi¢, Branislav. Analiza i usporedba metoda planiranja beztrzajnih trajektorija magistarski rad.

Zagreb : Fakultet elektrotehnike i raCunarstva, 24.10. 2011, 88 str,

. Arbula, Damir, Raspodijeljeni algoritam za odredivanje poloZaja ¢vorova u neusidrenoj bezi¢noj mreZi

osjetila / doktorska disertacija. Zagreb : Fakultet elektrotehnike i racunarstva, 26.11. 2014, 161 str.
Mutka, Alan. Adaptivno upravljanje gibanjem CetveronoZnoga robota koriStenjem promjenjive
padatnosti rotirajucih spirainih stopala / doktorska disertacija. Zagreb : Fakultet elektratehnike i
racunarstva, 20.03. 2015, 173 str.

Koéo, Edin. Hibridno upravljanje podatno&éu i optimizacija trajektorije stopala za bioloski inspiriranog
Cetveronoznog robota / doktorska disertacija. Zagreb : Fakultet elektrotehnike i racunarstva,
17.07.2017., 205 str.

Vasiljevié¢, Goran. Lokalizacija visoke tocnosti mobilnih robota u zatvorenim industrijskim okruZenjima
bez koriStenja markera / doktorska disertacija. Zagreb : Fakultet elektrotehnike i racunarstva, 24.10.
2017., 104 str.

Draganjac, Ivica. Decentralizirano upravijanje automatski vodenim vozilima sa slobodnim odabirom
putanja u industrijskim okruZenjima / doktorska disertacija. Zagreb : Fakultet elektrotehnike i
racunarstva, 02.02. 2018., 140 str.

Petric, Frano. Robotom potpomognuta dijagnostika poremecaja iz autisti¢nog spektra koriStenjem
djelomitno osmotrivih Markovljevih procesa odludivanja / doktorska disertacija. Zagreb : Fakultet
elektrotehnike i racunarstva, 29.03. 2018., 127 str.

Mentorstvo:

- 7 doktora znanosti

- 7 magistara znanosti

- 148 magistara/diplomiranih inZenjera, 4 su diplomirala s naglaskom na znanstveno-istrazivacki rad
- 104 prvostupnika s obranjenim zavrSnim radom

- 21 student ¢iji radovi su nagradeni Rektorskom nagradom Sveucilista u Zagrebu.

GOSTOVANJE NA STRANIM ZNANSTVENIM USTANOVAMA
(KRONOLOZKI; BORAVCI DUZ1 OD 3 MIESECA)

Virginia Polytechnic Institute and State University, Blacksburg, Virginia, SAD, 1990-1991 (1 god.)

NAGRADE 1 PRIZNANJA

{KRONOLOSKI)
. Pismeno priznanje ,“Josip Lonéar” Elektrotehnikog fakulteta u Zagrebu za postignuti uspjeh u ak. god.
1978/79.
. Pismeno priznanje ,“Josip Lon&ar” Elektrotehni¢kog fakulteta u Zagrebu za postignuti uspjeh u ak. god.
1979/80.

. Pismeno priznanje ,"Josip Lon&ar” Elektrotehni¢kog fakulteta u Zagrebu za postignuti uspjeh u ak. god.

1980/81.

. Bron&ana plaketa “Josip Loncar” Eiektrotehnitkog fakulteta u Zagrebu za ukupni uspjeh na studiju

dodijeljena u 1982. godini.

. Srebrna plaketa “Josip Lonéar” Elektrotehnickog fakulteta u Zagrebu za magistarski rad u 1987. godlnl
. Savezna nagrada “Vratislav Bedjani¢” za magistarski rad u 1987, godini.
. 12-mjeseéna stipendija IREX-a (International Research Exchange) za 1990/1991, godinu za

znanstveno-istrazivacki rad na odabranom ameri¢kom sveudilidtu (Virginia Tech and State University).

. 1-mjeseéna stipendija CEEPUS-a za 2004. godinu za znanstveno-istraZivacki rad na odabranom

srednjeeuropskom sveudilistu ( Slovak University of of Technology, Bratislava).

. Nagrada ,Fran Bosnjakovi¢” SveudiliSta u Zagrebu za 2013. godinu.
. Zlatna plaketa “Josip Lonéar” Fakulteta elektrotehnike i raCunarstva u Zagrebu za 2018. godinu.

ORGANIZACIISKE VIESTINE I KOMPETENCIJE
(KRONOLOSKI; ORGANIZACIIA DOMACIH I MEDUNARODNIH ZNANSTVENIH DOGADANIA )

Voditelj Zavoda, voditelj laboratorija, voditelj projekata (koordinacija, planiranje 1 izvodenje), voditel]
znanstvenih skupova, aktivni &lan strukovnih udruga (predsjednik Hrvatskog drustva za robotiku), potporni
¢lan sportskog kluba

Organizator radnih timova, inicijator razliditih socijalnih dogadanja (proslava, obljetnica, neformalnih
druZenja), popularizacija znanosti, pouzdan u radu, motivator

Aktivan udesnik u organizaciji znanstvenih skupova:

1.

The 10th International Conference on Electric Drives and Power Electronics EDPES8, Dubrovnik -



predsjednik nacionalnog organizacijskog adbora )
2. The 11th International Conference on Electric Drives and Power Electronics EDPEOO, Dubrovnik -
predsjednik nacionalnog organizacijskog odbora
3. The Sth Mediterranean Conference on Control and Automation MED2001, Dubrovnik - predsjednik
programskog odbora
4. The 10th International Power Electronics and Motion Control Conference EPE-PEMC 2002, Dubrovnik -
supredsjednik programskog odbora
5. The 11th Mediterranean Conference on Control and Automation 2003, Rhodos, Gréka, dan
medunarodnog programskog komiteta
6. The 12th Mediterranean Conference on Control and Automation 2004, Kusadasi, Turska, ¢lan
medunarodnog programskog komiteta
7. LEEE International Symposium on Industrial Electronics ISIE 2005, Dubrovnik, potpredsjednik tehnickog
programskog odbora
8. The 15th Mediterranean Conference on Control and Automation 2007, Atena, Grcka - predsjednik
programskog odbora
9. The IEEE International Symposium on Industrial Electronics ISIE'08, Cambridge, Velika Britanija, 2008 -
track-chair za podrucje T3: Control Systems, Artificial Intelligence, Instrumentation, Signal and Image
Processing
10. 14th International Power Electronics and Motion Control Conference EPE-PEMC 2008 Poznanj, Poljska,
2008 - ¢lan medunarodnog komiteta za publicitet
11. 12th International Conference on Knowledge-Based and Intelligent Information & Engineering Systems
2008, Zagreb, Hrvatska - ¢lan medunarodnog recenzentskog komiteta
12. The 17th Mediterranean Conference on Control and Automation 2009, Solun, Gréka - ¢lan
medunarodnog programskog odbora
13. The 2009 IEEE Multi-conference on Systems and Control, Sankt Petersburg, Rusija, 2009 - International
Symposium on Intelligent Control (ISIC'09) - &lan medunarodnog programskog komiteta
14. ECC'09 European Control Conference, Budimpesta, Madarska, 2009 - ¢lan medunarodnog programskog
komiteta
15. The IEEE International Symposium on Industrial Electronics ISIE'09, Seul, Juzna Koreja, 2009 - track-
chair za podrudje Ti: Advanced Control Systems, and Intelligent Control
16. The 4th European Conference on Mabile Robots - ECMR 2009, Dubrovnik — clan programskog komiteta
17. The 36th Annual Conference of the IEEE Industrial Electronics Society IECON 2010, Glendale (Phoenix),
SAD, 2010 - track-chair za podru¢je CSA Control Systems and Applications.
18. The 2011 IEEE Multi-conference on Systems and Control,Denver, SAD, 2011 - Workshop/Tutorial Chair
19. The 12" IEEE Workshop on Advanced Motion Control, Sarajevo, BiH, 2012 - member of International
Program Committee
20. The 10% 2012 IFAC symposium on Robot Control SyROC02012, Dubrovnik, 2012 - member of
International Program Committee
21. The 2012 IEEE Multi-conference on Systems and Control MSC2012, Dubravnik, 2012 - Invited sessions
chair, member of International Program Committee
The.21th Mediterranean Conference on Control and Automation MED’13, Chania (Crete); Greece - ¢lan
medunarodnog programskog komiteta, 2013
23. The 6th European Conference on Mobile Robots - ECMR'13 - 6 European Conference on Mobile Robots,
Barcelona- ¢lan medunarodnog programskag komiteta, 2013
24, ICAT 2013 - XXIV International Conference on Information, Communication and Automation
Technologies; Sarajevo, Bosnia & Herzegovina, &an medunarodnog programskog komiteta, 2013
25. The 18th International Conference on Electric Drives and Power Electronics EDPE2015, Tatranska
Lomnica, Slovakia, member of Programme Committee, 2015.
26. The 25th Mediterranean Conference on Control and Automation, Valletta, Malta, member of
International Program Committee, 2017,
27. The Bth European Conference on Mobile Robotics, Paris, France, member of International Program
Committee, 2017.
28. The 26th Mediterranean Conference on Control and Automation, Zadar, Croatia, Workshops and
Tutorials Chair, member of International Program Committee, 2018.
29. The Sth European Conference on Mobile Robotics, Prague, Czech Republic, member of International
Program Committee, 2019.
30. The 16th IFAC Conference on Programmable Devices and Embedded Systems (PDeS 2019), membher of
International Program Committee, 2019,
31. The 10th European Conference on Mobile Robotics, Bonn, Germany, member of International Program
Committee, 2021.
32. The 2021 International Conference on Software, Telecommunications and Computer Networks (SoftCOM
2021), Hvar, Croatia - ¢lan programskog komiteta.
33. MIPRO 2021 - 44th International Convention, Opatija, 2021 - &an programskog komiteta.

22

éLANSTVA U ZNANSTVENIM ORGANIZACIJAMA I TIJELIMA
(KRONOLOSKI; DOMACE I MEDUNARODNE ORGANIZACIIE 1 TIIELA)

IEEE - The institute of Electrical and Electronics Engineering — Senior Member u drugtvima Control Systems
Society, Robotics&Automation Society, Industry Applications Society, Industrial Electronics Society
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od 1993.,.
Croatian IEEE Robotics Chapter - predsjednik sekcije 2010-2012,
Hrvatsko drustvo za robotiku (HDR) - - 2006-2011 predsjednik, potpredsjednik i utemeljitelj drugtva (1994.)
Hrvatski roboticki savez (HROBOS) - predsjednik od 2012-2015
KoREMA - Hrvatsko drustvo za komunikacije, ratunarstvo, mjerenje i automatiku - &lan, ¢lan predsjednidtva,
Automatika - ¢lan uredniStva Casopisa
“Vatrogastvo i upravljanje poZarima” (Hrvatska vatrogasna zajednica) - ¢lan urednigtva

"Journal of Intelligent Robotic Systems” (Springer Verlag) - ¢lan urednigtva

POVIERENSTVA, ODBORI I RADNE SKUPINE
(KRONOLOSKI; DOMACT I MEDUNARODNI)
Clan Povijerenstva za pracenje nastave FER-a
Clan Povjerenstva za priznavanje istovrijednosti diploma
Clan Povjerenstva za stjecanje doktorata znanosti
Clan Odbora za znanstvene i strune poslijediplomske studije
Clan odbora za doktorske studije
Predstojnik Zavoda za automatiku i racunalno InZenjerstvo
Clan Vijeca tehnickog podrudja Sveudilista u Zagrebu .
Clan struénog povjerenstva za davanje migljenja za prijedlog dodjele godiénje nagrade "KONCAR" za
doktorske disertacije

ONOUTDAWN -

Predsjednik Odbora za dodjelu DrZzavne nagrade tehni¢ke kulture ,Faust Vran&ié®

International Federation of Automatic Control (IFAC) - ¢lan tehni¢kih komiteta:
Technical Committee for Robotics - ¢lan do 2000.
Technical Committee for Adaptive Contro! and Tuning - élan do 2000.
Technical Committee for Robotics - ¢lan od 2000.
Technical Committee for Discrete Event Dynamic Systems - ¢lan od 2000,

euRobotics AISBL Georges Giralt PhD Award Committee — ¢lan povjerenstva od 2016.

ZNANSTVENI RADOVI

(KRONOLOSKI; ZNANSTVENE KNJIGE, DOMACT 1 MEBUNARODNI ZNANSTVENI CASOPISI, ZBORNICI RADOVA DOMACIH I MEDUNARODNIH
ZNANSTVENIH SKUPOVA)

Ukupni broj publikacija:

1. Knjige: 3(4)
2. Poglavlja u knjizi: 8
3. Clanci u medunarodnim Casopisima (Current Contents): 19

4, Clanci u domadim £asopisima: 9
5. €lanci na medunarodnim i domadim skupovima: 166
Puna bibliografija dostupna je na: http://bib.irb.hr/lista-radova?autor=1143358&autorsko=Prika%BEi+rado

Ukupan broj citata (7. sijecnja 2020.):

1. WoS: brojcitata = 171, h-index = 8
2. SCOPUS database: broj citata = 243, h-index = 10
3. Google Scholar: broj citata = 1316, h-index = 15, i10-index = 27

Deset najvaznijih znanstvenih publikacija:

1. Kavadi¢, Z; Bogdan S.: Fuzzy Controller Design: Theory and Applications, CRC Press, Taylor &
Francis Books LLC, Boca Raton, ISBN: 084933747X, 2005/2018 (416 pages).

Broj citata: WoS -; SCOPUS -; Google Scholar 372

2, Bogdan S.; Lewis F.L.; Kovacic Z.; Mireles J.; Manufacturing Systems Control Design: A matrix
based approach, Springer Verlag, London, ISBN: 1-85233-982-9, 2006 (297 pages).



Broj citata: WoS -; SCOPUS -; Google Scholar 62

3. Smolic-Recak N.; Bogdan S.; Kovadié¢ Z.; Petrovié T.; Time Windows Based Dynamic Routing in
Multi-AGV Systems, IEEE Trans. on Automation Science and Engineering, , Volume 7, Issue 1, pp.
151-155, January 2010,

IF: 1.674; Kvartil: Q1; Broj citata: WoS 44; SCOPUS 68; Google Scholar 106

4, Bogdan, S.; Birgmajer, B.; Kovati¢, Z. Model predictive and fuzzy control of a road tunnel
ventilation system, Transportation Research Part C: Emerging Technologies, Volume 16, Issue 5, pp.
574-592, October 2008.

IF: 2.433; Kvartil: Q1; Broj citata: WoS; 18, SCOPUS 27, Google Scholar 30

5. Bogdan S.; Lewis F.L.; Kovati¢, Z.; Gurel A.; Stajdohar M, An Implementation of the Matrix-based
Supervisory Controller of Flexible Manufacturing Systems, The IEEE Transactions on Control
System Technology, Vol. 10, No. 5, pp. 709-716, September 2002.

IF: 2.000; Kvartil: Q1; Broj citata: WoS 15; SCOPUS 14; Google Scholar 29

6. Vasiljevi¢ G.; Mikli¢ D.; Draganjac I.; Kovagié Z,, Lista P., High-accuracy vehicle localization for
autonomous warehousing, Robotics and Computer-Integrated Manufacturing Journal, Vol, 42, pp. 1-
16, Dec 2016 (on-line: doi:10,1016/4.rcim.2016.05.001).

IF: 2.000; Kvartil: Q1; Broj citata: WoS 13, SCOPUS 14; Google Scholar 23

7. Petric, F.; Hrvatini¢ K.; Babi¢ A.; Malovan L.; Mikli¢ D.; Kovaci¢ Z.; Cepanec M.; Stodi¢ 1.; Simlega s.
Four Tasks of a Robot-assisted Autism Spectrum Disorder Diagnostic Protocol: First Clinical
Tests, Proceedings of the IEEE Global Humanitarian Technology Conference (GHTC), 512-519, San
Jose, USA, 2014.

IF: -; Kvartil: -; Broj citata: WoS 10; SCOPUS ; Google Scholar 19

8. Draganjac I.; Miklic D.; Kovaéi¢ Z., Vasiljevi¢ G., Bogdan S., Decentralized Control of Multi-AGV
Systems in Autonomous Warehousing Applications, IEEE Transactions on Automation Science
and Engineering, Special Issue on “Emerging Advances in Logistics Systems: Integrating Remote
Sensing, IT, and Autonomy”, Val. 13, No. 4, pp. 1433-1447, October 2016 (on-line:
https://del:10.1109/TASE.2016.2603781),

IF: 1.674; Kvartil: Q1; Broj citata: WoS ; SCOPUS 11, Google Scholar 42

9, Mutka, A.; Orsag, M.: Kovacié, Z., Stabilizing a Quadruped Robot Locomotion Using a Two
Degree of Freedom Tail, Proceedings of the 21st Mediterranean Conference on Control and
Automation, 1336-1342, Chania, Greece, 2013.

IF: -; Kvartil: -; Broj citata: WoS 16; SCOPUS 10; Google Scholar 13

10. - Begdan, S.; Kovadi¢, Z:; -Smolié¢-Redak;-N.; Birgmajer, B. A-Matrix Approach to an FMS Control
Design - From Virtual Modeling to a Practical Implementation, IEEE Robotics and Automatian
Magazine, Vol. 11, No. 4, pp. 92-109, December 2004.

IF: 2.484; Kvartil: Q1; Broj citata: WoS 10-; SCOPUS 8; Google Scholar 9

Knjige:

1. Kovati¢, Z; Bogdan S.; Krajdi V.; Osnove robotike, udZbenik Sveudilidta u Zagrebu, Graphis d.o.o.,
Zagreh, ISBN 953-6647-29-X, 2002 (202 stranice).

2. Kovatic, Z; Bogdan S.: Fuzzy Controller Design: Theory and Applications, CRC Press, Taylor & Francis
Books LLC, Boca Raton, ISBN: 084933747X, 2005 (416 stranica). Ponovno izdanje 2018.

3. Bogdan S.; Lewis F.L.; Kovacic Z.; Mireles J.; Manufacturing Systems Control Design: A matrix based
approach, Springer Verlag, London, ISBN: 1-85233-982-9, 2006 (297 stranica).

4. Kovaci¢, Z; Bogdan S.: Fuzzy Controller Design: Theory and Applications, CRC Press, Taylor & Francis

Books LLC, China Machine Press, Beijing, ISBN:978-7-111-29102-2, 2010 (348 stranica),

Poglavlje u knjizi:

bl

N.E. Mastorakis (editor): Computational Intelligence and Applications, World Scientific and Engineering
Society Press, Z. Kovati¢, V. Petik, T. Reichenbach, S. Bogdan: “Robust Self-Learning Fuzzy Logic Servo
Control with Neural Network-Based Load Compensator”, pp. 175-180, [SBN: 960-8052-05-X, 1999,

. Kordic, A, Lazinica, M. Munir (editors): Cutting Edge Robotics, Advanced Robatic Systems (ARS), T.

Reichenbach, Z, Kovati¢, “Collision-free path planning in robot cells using virtual 3D coliision sensors”,
pp. 683-704, ISBN: 3-86611-038-3, 2005.

. Fuerstner, I. (editor): Advanced Knowledge Application in Practice, Sciyo, Reichenbach, Tomislav;

Vasiljevi¢, Goran; Kovati¢, Zdenko, ,Virtual Reality Control Systems®, pp. 279-298, 2010,

. Kovacic Z.; Jerbic D.; Vojvoda V.; Dujmovic S., "Matlab RTW-Based Internet Accessible Remote

Laboratory for Teaching Robot Control" in Internet Accessible Remote Laboratories: Scalable E-Learning
Tools for Engineering and Science Disciplines, Author(s)/Editor(s): Abul K.M. Azad (Northern Illinois



University, USA); Michael E. Auer (Carinthia University of Applied Sciences, Austria); V. Judson Harward
(Massachusetts Institute of Technology, USA) ISBN13: 9781613501863, pp. 362-379, 2012.

. Petric, F.; Tolié¢, D.; Mikli¢, D.; Kovaci¢, Z.; Cepanec, M.; Simlega, S. Towards a Robot-Assisted Autism

Diagnostic Protocol: Modelling and Assessment with POMDP, Intelligent Robotics and Applications / Liu,
Honghai ; Kubota, Naoyuki ; Zhu, Xiangyang ; Dillmann, Ruediger ; Zhou, Dalin (ur.), Switzerland:
Springer International Publishing, 2015. pp. 82-94, Available from:
http://link.springer.com/chapter/10,.1007/978-3-319-22876-1 8

Kovaéi¢ Z.; Butler M.; Lista P.; Vasiljevi¢ G.; Draganjac 1., Mikli¢ D.; Petrovi¢ T.; Petric F.,
“Harmonization of Research and Development Activities towards Standardization in the Automated
Warehousing Systems”, in Autonomous Industrial Vehicles: From the Laboratory to the Factory Floor,
Author(s)/Editor(s): Roger Bostelman (NIST); Elena Messina, ASTM International, pp. 106-128, April
2016 (available on-line: DOI1:10.1520/5TP159420150050).

Vera S.; Petric F.; Heredia G.; Ollero A.; Kovati¢ Z.; ,Trajectory Planning Based on Collocation Methods
for Adaptive Motion Control of Multiple Aerial and Ground Autonomous Vehicles”, in Control of Complex
Systems Theory and Applications, Author(s)/Editor(s): Kyriakos G. Vamvoudakis and Jagannathan
Sarangapani, Elsevier Inc., pp. 585-634, 2016 (DOI:10.1016/B978-0-12-805246-4,00001-X), ISBN:
978-0-12-805246-4.

Duzanec D.; Glumac S.; Kovaéié¢ Z.; Pavfevi¢ M. Evaluation of microgenetic and microimmune
algorithms for solving inverse kinematics of hyper-redundant robotic manipulators on-line, in Adaptive
Control for Robotic Manipulators, Author(s)/Editor(s): Dan Zhang and Bin Wei, pp. 401-429, Taylor &
Francis, 2016 (ISBN 9781498764872).

Domacdi i medunarodni znanstveni éasopisi:

1.

2,

3.

10.

i1.

12.

13.

14.

15.

16.

17.

18.

Kovadié, Z; Bogdan S. Robust Angular Speed Control of PMSM Drive with Coordinated Performance of
Nonintegral Fuzzy and PI Controller, Automatika (KoREMA), 3-4, pp. 99-102, 1993.

Crnodija, P; Bogdan, S; Kovadi¢, Z. Sensitivity model and synthesis of dead-beat algorithms in digital
servosystem, Automatica (IFAC), Vol. 30, No. 8, pp. 1345-1350, 1994.

Kovadi¢, Z; Bogdan, S. Model Reference Adaptive Fuzzy Control of High-order Systems, An
International Journal for Engineering Applications of Artificial Intelligence (Pergamon Press), Vol. 7, No.
5, pp. 501-511, 1994,

. Kovaci¢, Z; Balenovié, M; Bogdan, S. Sensitivity-based Self-learning Fuzzy Logic Control for a Servo

System, The IEEE Control Systems Magazine, Vol. 18, No.3, pp. 41-51, June, 1998,

. Kovatié, Z; Bogdan, S; Balenovié, M, A Model Reference & Sensitivity Model-based Self-learning Fuzzy

Logic Controller as a Solution for Control of Nonlinear Servo Systems, The IEEE Transactions on Energy
Conversion, Vol. 13, No.4, pp. 1479-1484, December 1999,

. Crnoéija, P; Kovati¢, Z; Ban, Z; Bogdan, S; Stanida, B; Lon¢ar, D. Dostignuéa na podrucju inteligentnog

upravijanja u termoelektranama, EGE - Energetika, gospodarstvo, ekologija, etika, 2, pp. 115-118,
1999.

. Bogdan S.; Lewis F.L.; Kovadi¢, Z.; Gurel A,; Stajdohar M. An Implementation of the Matrix-based

Supervisory Controller of Flexible Manufacturing Systems, The IEEE Transactions on Control System
Technology, Vol. 10, No. 5, pp. 709-716, September 2002,

. Bogdan S.; Kovadi¢ Z., Fuzzy Rule-Based Adaptive Force Control of Single DOF Servo Mechanisms,

Automatika (KoREMA), 3-4, pp. 119-129, 2002.

. Kovadi¢, Z.; Bogdan S; Reichenbach T.; Smoli¢-Roéak N.; Birgmajer B. FlexMan - A Program Tool for

the Integrated Design and Simulation of Flexible Manufacturing Systems, Engineering Review. Vol. 21-
22 (2002), 1; 11-21.

Bogdan S; Kovati¢ Z.; Lonéar D.; Lukadevié¢ D. Fuzzy Gain Scheduling control of the condensate level,
Engineering Review. Vol. 21-22 (2002) , 1, 1-9.

Bogdan, S.; Kovaéi¢, Z.; Smali¢-Roéak, N.; Birgmajer, B. A Matrix Approach to an FMS Control Design -
From Virtual Modeling to a Practical Implementation, IEEE Robotics and Automation Magazine, Vol. 11,
No. 4, pp. 92-109, December 2004.

Bogdan, S.; Birgmajer, B.; Kovaéié¢, Z. Model predictive and fuzzy control of a road tunnel ventilation
system, Transportation Research Part C: Emerging Technologies, Volume 16, Issue 5, pp. 574-592,
October 2008. y

Draganjac, 1.; Mutka, A.; Kovadi¢, Z.; PostruZin, Z.; Munk R., Design and Implementation of Remote
Contro! System for Reactor Vessel Weld Inspection Manipulator, Automatika (KoREMA), Vol. 50, No. 3-
4, pp. 215-226, 2009.

Smoli¢-Rodak N.; Bogdan S.; Kovadié Z.; Petrovi¢ T.; String Algebra-based Approach to Dynamic
Routing in Multi-AGV Systems, IEEE Trans. on Automation Science and Engineering, Vol. 7, No. 1, pp.
151-155, January 2010.

Kovati¢ Z., Primjena robotskih sustava u modernom vatrogastvu, Vatrogastvo i upravljanje poZarima
(HVZ), Vol. 111, No. 1, pp.16-31, 2013.

Mutka A.: Koo E.; Kovaci¢ Z.; Adaptive Control of Quadruped Locomotion through Variable Compliance
of Revolute Spiral Feet, International Journal of Advanced Robotic Systems, Intech, 1-15, 2014.
Vasiljevi¢ G.; Mikli¢ D.; Draganjac 1.; Kovaci¢ Z., Lista P., High-accuracy vehicle localization for
autonomous warehousing, Robotics and Computer-Integrated Manufacturing Journal, Vol. 42, pp. 1-16,
Dec 2016 (on-line: doi110.1016/j.rcim.2016.05.001).

Draganjac 1.; Mikli¢ D.; Kovaéi¢ Z., Vasiljevi¢ G., Bogdan S., Decentralized Control of Multi-AGV



19.

20.

21,

23.

24,

25,

26.

27.

28.

Systerns in Autonomous Warehousing Applications, 1EEE Transactions on Automation Science and
Engineering, Special Issue on "Emerging Advances in Logistics Systems: Integrating Remote Sensing,
IT, and Autonomy”, Vol. 13, No. 4, pp. 1433-1447, October 2016 (on-line:
https:/,fdoi:I.D.llDQITASE.2016.2603781};

Kogo E.; Mutka A.; Kovatic Z.: New Variable Passive Compliant Element Design for Quadruped
Adaptation to Stiffness-Varying Terrain, International Journal of Advanced Robotic Systems, Intech, Vol
13, No. 3, pp. 90-116, 2016 (on-line: doi:10.5772/63893),

Koco E.; Mirkovi¢ D.; Kovati¢ Z., Hybrid Compllance Control for Locomotion of Electrically Actuated
Quadruped Robet, Journal of Intelligent & Robotic Systems, Vol. xx, No. x, pp. xx-xx, 2018 (on-line:
DOI:10.1007/510846-018-0777-9).

Petric, F.; Miklié, D.; Kovaéié¢, Z., POMDP-based Coding of Child-robot Interaction within a Robot-
assisted ASD Diagnostic Protocel, International Journal of Humanoid Robotics, World Scientific
Publishing Company, Vol. 15, No. 2, pp. 1850011-1-23, 2018 (on-line:
https://doi.org/10.1142/50219843618500111 ).

- Zubak, 1.; Simlesa, S.; Cepanec, M., Stegi¢, 1., Petric, F., Kovati¢, Z., Usporedba reakcija djece s

poremecajem iz spektra autizma | djece tipitnog razvoja na robote u socijalnom i nesocijalnom
kontekstu, Hrvatska revija za rehabilitacijska istraZivanja, Vol. 54 No. 2, pp. 28-38, 2018,
https://doi.ora/10.31299/hrr1.54.2.3.

Fucek L., Kovati¢, Z; Bogdan, S., Analytically-founded yaw control algorithm for walking on uneven
terrain applied to a hexapod robot, International Journal of Advanced Robaotic Systems, Vol. 16, No. 3,
pp. 1-17, 2019 (on-line: DOI: 10.1177/1729881419857997).

Orsuli¢, J., Mikli¢, D.; Kovati¢, Z., Efficient Dense Frontier Detection for 2D Graph SLAM Based on
Occupancy Grid Submaps, IEEE Robotics & Automation Letters, Vol. 4, No. 4, pp. 3569-3576, October
2019, DOI:10.1108/LRA.2019.2928203.

Petric, F.; Kovaci¢, Z., Design and Validation of MOMDP Models for Child-robot Interaction within Tasks
of Robot-assisted ASD Diagnostic Protocol, International Journal of Social Robotics, pp. 1-18, 2019,
https://rdcu.be/blwsa (https://doj.orq/10.1007/512369-019-00577-0).

Kovati¢, Z., Vasiljevi¢, G., Draganjac, 1., Petrovié, T., Orguli¢, 1., Bogdan, S., Mikli¢, D., Kokot, M.,
Autonomous Vehicles and Automated Warehousing Systems for Industry 4.0, Engineering Power, HATZ,
Vol. 14, No. 2, pp. 17-23, 20109.

Draganjac 1.; Petrovi¢ T., Mikli¢ D.; Kovaci¢ Z.; Orduli¢ 1., Highly-scalable Traffic Management of
Autonomous Industrial Transportation Systems, Robotics and Computer-Integrated Manufacturing
Journal, https://doi,ora/10.1016/j.rcim,2019.101915 , 2019,

Martinovic D, Bogdan S, Kova¢i¢ Z. Mathematical Considerations for Unmanned Aerial Vehicle Navigation
in the Magnetic Field of Two Parallel Transmission Lines. Applied Sciences. 2021; 11(8):3323.
https://doi.ora/10.3390/app11083323 .
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3.

4.

10.

Maric, B., Jurican, F., Orsag, M. and Kovacti¢, Z., Vision based collision detection for a safe collaborative
industrial manipulator, 2021 IEEE International Conference on Intelligence and Safety for Robotics (ISR)

Vasiljevi¢, G., Kovaci¢, Z., Postruzin, 7., Solving nonlinear kinematics of a rail-guided inspection robot
used for planning visual scans of reactor vessel internals, 29th Mediterranean Conference on Control and
Automation MED 2021, Puglia, Italy, 2021.

Vatavuk, 1., Kovati¢, Z., "Precise Jump Planning using Centroidal Dynamics based Bilevel Optimization"
1EEE ICRA 2021, Xian, 2021.

Hrabar, L., Celan, B., Mati¢, D., Jerkovié, N., Kovati¢, Z. Towards Supervised Robot-assisted Physical
Therapy after Hand Fractures, Proceedings of the 2021 International Conference on Software,
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P20000916, Hrvatski patentni glasnik 3 (2005)

3. Stupnisek M.; Matijevi¢, B.: Duplex Process of Diffusion Forming of Hard Carbide Layers on Metallic
Materials, Euro patent br. WO02053793

4. Stupnisek M., Matijevi¢c B.: Prihvacen patent P20100411A: Postupak modificiranja povréina djelova alata za
tlaéno lijevanje lakih metala i legura, HR P20100411 A2, Hrvatski patentni glasnik 1 (2012)

Il.Vozacka dozvola
1. Vozacka dozvola A i B kategorija



Zivotopis :
Osobni podaci .

Ime/Prezime | Nikola Dmitrovié
Adresale) = PrebivaliSte:
Telefonski broj(evi) ' +385 +385 913151506 (sluzbeni)

o . . . i
E-mail | ndmitrovic@mioc.hr; .

Drzavljanstvo | .

Datum rodenja

Spol ‘

Radno iskustvo |
Datumi | velja¢a 2021. - do danas

Zanimanje ili radno

. ' ravnatelj
mjesto
Naziv 1 adresa . .
poslotaye XV. gimnazija, Jordanovac 8., Zagreb

Datumi | rujan 2004, - do veljaca 2021,

Z aje il r:}dno nastavnik informatike
mjesto |
Naziv 1 adresa f XV,

sl daia gimnazija, Jordanovac 8., Zagreb

i
Datunu | travany 2003, - sijecanj 2005.

Zanimanje ili radno

. nastavnik matematike 1 informatike
mjesto

PSES “INOVA”, Folnegoviteva 10., Zagreb

[

|

Naziv i adresa |
poslodavea J

i

Obrazovanje i

osposobljavanje

Datumi | diplomirac u lipnju 2004.

Naziv dodijeljene

kvalifikacije / zvanja

Naziv i vrsta ustanove |
pruzatelja obrazovanja i

1
[

profesor matematike 1 informatike

Prirodoslovno-matematicki fakultet, Matematicki odjel, Sveuciliste u Zagrebu

Aoty
osposobljavanja !
Osobne vjestine i }
kompetencije |
Materinski jezik | Hrvatski jezik
Drugi jezik(ci) | Engleski jezik
Samoprocjena | Razumijevanje Govor _{Pisanje
Esropska razina (*) . v ._._ - = _.Govom:l ' Govorna : .
ops (4 Slasanje Citanje interalacia | produkcija B -
jezikg B Samostalnl BZ'Smnosta].ni .Samostalni . {Samostalni §B1§Samostalm'

korisnik konsnik | konsnik 'korisnik ©" konisnik



Drustvene vjeStine i © - komunikativan
kompetencije — sklon timskom radu
~ logican, otganiziran

Orgam?,aba.j Skf{ ' ~  vodite]j informati¢kih uéionica XV. gimnazije
yjcsimey o Skolska godina 2008./2009.
kompetencije

— satnicar XV. gimnazije
o skolska godina 2007./2008.
o od Skolske godine 2011./2012. do danas
—  voditelj nastave u XV. gimnaziji
¢ od runa 2014, - do danas
—  voditelj natjecateljskih timova iz informatike XV. gimnazije
o od rujna 2008. - do danas
—  koordinator provedbe Javnih poziva za organizaciju viSednevne izvanucionicke nastave u
XV. gimnaziji
= <clan Drzavnog povijerenstva za provedbu natjecanja iz informatike
o od rujna 2009. - do danas
—  voditelj Kampa mladih informati¢ata Hrvatske za Hrvatski savez informaticara

o 2016.,2017.,2018., 2019. godine

— voditelj Zimske §kole informatike za Hrvatski savez informati¢ara

! o 2020.12021.
Racunalne vjestine i i

. | — polozen ECDL-osnovni program (2005.)
kompetencije |

— napredna uporaba MS Office paketa
~ poznavanje programskih jezika (Pascal, C++4, Java, Python)

Napredovanja u struci — promoviran u zvanje profesor-savjetnik, studeni 2016.

— promoviran u zvanje profesor-mentor, studeni 2011.

Strucna usavidavanja | — Konferencija ,Izvrsnost u obrazovanju - konferencija za ravnatelje $kole“, Algebra,
‘ rujan 2019. - e T
- sudjelovanje u projektu e-Skole
~  Regional Workshop: "From talent to medal”, Zagreb, od 7. do 9. prosinca 2019,

~  Skola za ¥ivot - uvodenje novog kurikuluma informatike (26 sati), sij ecanj — kolovoz,
2018.
~ Savjetovanje , Racunalo u skoli“, 2005., 2006., 2008., 2010., 2013., 2014.;
—  Info@Edulll - Informatika u obrazovanju I1I 2014.
' — Info@EduIX online
.- —  Metodicke radionice u okviru projekta ,,Matematika izmedu realnog i virtualnog*
; —  Projekt kvalitetna glola, 2004.;
| —  Zzupanijska struéna vijeéa nastavnika informatike Grada Zagreba, kontinuirano;

5 I
Razredni$tvo ' _ L ed 2011./2012. - 2014/2015.

I — Frazred, 2015./2016,
- G razred, 2016./2017. - 2017./2018.



Voditelj

natjecateljskih

tImova

Mentor
natjecateljima

Drzavno

povjerenstvo za |
provedbu natjecanja |

1z informatike

voditelj HONI natjecanja u XV. gimnaziji
o 0d 2005. - do danas

TopCoder tim XV. gimnazije
o Chicago 2008.;

ACSL tim XV. gimnazije

Washington 2008.;

Raleigh, NC, 2013 ;

Denver 2014.;

Orlando 2015.

Boston 2016.

Los Angeles 2017.
o New York 2020.

I'TI 2011, hrvatski tim, Shumen, Bugarska;

CEQ], odgovorni voditelj hrvatskog tima

o O O ©

o 24. srednjoeuropska informaticka olimpijada, Ljubljana 2017.
eJOI, odgovomi voditelj hrvatskog tima

0 1. europska juniorska informaticka olimpijada, Sofjja 2017.

O 2. europska juniorska informaticka olimpijada, Innopolis 2018.

O 3. curopska juniorska informati¢ka olimpijada, Ljubljana 2019.

O 4. europska juniorska informaticka olimpijada, Thbilisi 2020. (online)
RMI, odgovormni voditelj hrvatskog tima

o Romantan Master of Informatics, Bukure$t 2019.

o Romanian Master of Informatics, Bukurest 2020. (online)
Copernicus Hackathon - voditelj timova ,MIOC 1¢ i ,MIOC 2%, listopad 2019.
HT Hack it! Hackathon 2017 - voditelj tima MIOC
HT Hackathon Hack it! 2018 - voditelj tima MIOC 2.0

mentor osvaja¢ima medalja na medunarodnim olimpijadama iz informatike
mentor mnostvu drzavnih prvaka na natjecanjima iz informatike
dobitnik desetak Oskara znanja

popts natjecatelja i osvojenth medalja dostupan na Internetu

¢lan Drzavnog povjerenstva za provedbu natjecanja iz informatike
o od 2009. ~ do danas

sastavlja¢ zadataka u kategoriji Primjena algoritama OS
o 0d 2009. - do danas

voditelj provedbe natjecanja u kategoriji Primjena algoritama OS
o od 2010. - do danas



Udzbenici 1 skripte

Nagrade i priznanja

Radne skupine,
odbon

Mentor studentima

Dmitrovi¢, Kurdija, A lgoritmi u Pythors, Skolska knjiga, kolovoz, 2019.

GaleSev, Dmitrovi¢, Vlahovi¢, Kager, Lucié, Informatika 1, udzbenik iz informatike za 1.
razred opdcih 1 prirodoslovno-matematickih gimnazija te 2. razred klasiénih i jeziénih
gimnazija, Udzbenik hr/Sysprint, 1. izdanje, 2019.

Dmitrovi¢, Grabusin, Bujanovié, Infmratika 2, ud¥benik iz informatike za 2. razred
prirodoslovno-matematickih i prirodoslovnih gimnazija, Udzbenilchr/Sysprn, 1.
1zdanje, 2020.

Dmitrovi¢, Grabusin, Bujanovié, Mileti¢, Kager, Infonmatika 3, ud?benik iz informatike za
3. razred prirodoslovno-matematickih gimnazija, UdZbeaik hr/ Sysprint, 1. izdanje, 2020.
N. Dmitrovi¢, S. Grabusin, Z. Bujanovié: Informatika 2, Sysprint, 2014., odobreni
udzbenik za nastavu informatike u prirodoslovno-matema tickoj gimnaziji

N. Dmitrovi¢, S. Grabusin, Z. Bujanovi¢, Lj. Miletié: Inforrmatika 3, Sysprint, 2015.,
udzbenik iz informatike za 3. razred prirodoslovno-matematickih gimnazija (odobrenje

od AZOO-a)
V. Galeev, P. Brodanac, N. Dmitrovi¢, M. Koraé, G. Sokol, S. Babi¢, Z. Soldo, D.
Kovac: Informatika i racunalstve, udsbenik informatike i ratunalstva za srednje skole i
gimnazije
autor skripte Progranski jezik Python, HSIN, studeni 2011.;
dobitnik , Plakete Informatika® za 2012, godinu Hrvatskog informatickog zbora;
dobitnik Drzavne nagrade tehnicke kulture “Faust Vrandié” za 2014, godinu;
dobitnik nagrade MZO za jednog od najuspjesnijih odgojno-obrazovnih radnika $kolske
godine 2019./2020.

clan Upravnog odbora Zaklade MIOC Alumni

clan radne skupine AZOQ za izradu kriterija nagradivanja uéenika za iznimna postignuéa
na natjecanjima iz znanja i vje$tina, 2012,

¢lan radne skupine MZOS-2 za izradu Pravilnika o radu s darovitim ucenicima, 2012.
¢lan Odbora za dodjelu Nagrade Faust Vrandié, od 2017. - do danas .

PMF Matemati¢ki odsjek

o od skolske godine 2012./2013.- do danas
PMF Fizicki odsjek

o Skolske godine 2019./2020.



. Suradnja s —  voditelj radionica na Kanmipu mladih informaticara
Hrvatskim SSNkgOMm o Zadar 2007, Ktk 2008., K rk 2009., Krk 2010,, Krk 2011, Krk 2012,, Krk 2013,
mel'mﬂ“?m Krk 2014. Krk 2015, Krk 2016., Kxk 2017, K rk 2018,, K rk 2019,
(PRI —  voditelj radionica na Zimskoj ¥koli informatike
o Krapina 2011.
= voditelj Kampa mladih informati¢ara Hrvatske za Hrvatski savez informaticara
o Krk2016., Krk 2017., Krk 2018., Kk 2019. godine
— voditelj Zimske $kole informatike za Hrvatski savez informatiéara
0 Zagreb 2020. 1 Zagreb 2021.
— Juniorska hrvatska informaticka olimpijada
¢lan Znanstvenog povijerenstva JHIO 2013.
predsjednik Znanstvenog povjerenstva JHIO 2014.
predsjednik Znanstvenog povjerenstva JHIO 2015.
predsjednik Znanstvenog povjerenstva JHIO 2016.
predsjednik Znanstvenog povjerenstva JHIO 2017.
predsjednik Znanstvenog povjerenstva JHIO 2018.
predsjednik Znanstvenog povjerenstva JHIO 2019.
o  predsjednik Znanstvenog povjerenstva JHIO 2020.
—  Juniorske izborne pripreme
o predsjednik Znanstvenog povjerenstva Juniorskih izbornih priprema 2018,
o predsjednik Znanstvenog povjerenstva Juniorskih izbornih priprema 2019.
o predsjednik Znanstvenog povjerenstva Juniorskih izbornih priprema 2020.
—  Srednjoeuropsko studentsko ACM natjecanje (CERC)
o  program kordinator, CERGa 2015.
o program kordinator, CERG-a 2016.
o  program kordinator, CERC-a 2017.
~  Organizator i moderator tribine "(P)ostani programerkal", 3. sijecnja 2020., XV.

gimnazija 1 HSIN

O O O O o

- Europski tjedan programiranja
O otganizator i predavac od 2014. - do danas

Projeke & dlarogi\t,e . — Programski jezik Java kroz implementaciju algoritama iz biclogije, 10./11.
. sl TR Ve o kemija, $kolska godina 2011./2012,
gimnazije - mentor
naprojektima | — Kuoptografija, $kolska godina 2011./2012.

—  Life of Pj, Skolska godina 2012./2013.

|~  Phenomatika, ¢kolska godina 2012./2013.

'~ Fascinacija brojem Pi, $kolska godina 2014./2015.

— Magjja brojeva, $kolska godina 2015./2016. - 2016./2017.
~ Matematicko programiranje, $kolska godina 2017./2018.

i —  Male tajne velikih podataka, $kolska godina 2019./2020.



Predavanja

Ostalo |

Vozacka dozvuly

Potpis

|
|

vaditelj strucnog skupa za uditelje informatike osnovnih $kola Va razdinske, Krapinsko-
Zagorske i Zagrebacke Zupanije, tema: Rad s darovitim uéenicima - primjeri metodi¢kog
pristupa pripremi uéenika osnovnih skola za natjecanja iz informatike, Zagreb, sijecan;
2014.
voditelj struénog skupa za uéitelje informatike osnovnih i srednjih $kola Splitsko-
dalmatinske Zupanije, tema: Rad s darovitim uéenicima - primjeri metodickog pristupa
pripremi uéenika osnovnih $kola za natjecanja iz informatike, Split, kolovez 2014.
voditelj dvodnevne radionice za studente 5. godine PMF-a Split, tema: Programski jezik
Python i rad s natjecateljima i darovitim uéenicima
predavanje na struénom skupu Info@Edulll - Informatika u obrazovanju, tema: Rad s
darovitim ucenicima, travanj 2014,
predavanje na struénom skupu Racunalo u $koli XVII, tema: Python - primjeri iz prakse,
rujan 2013. ‘
predavanije na struénom skupu Radunalo u $koli XVIII, tema: Liste u Pythonu za
pocetnike i za napredne, rujan 2014.
predavanje na Zupmjjskom struénom vijecu informatike/raéunalstva za nastavnike
srednjih $kola Bjelovarsko - bilogorske Zupanije, tema: Rad s darovitim ucenicima,
travan) 2014,
predavanje na Zup:mijskom struénom vijecu informatike/racunalstva za nastavnike
srednjih Skola Zagrebacke Zupanije, tema: Natjecanja iz informatike, studeni 2015,
Vikend radionica za nastavnike i profesote informatike Licko-senjske Zupanije,
Kraljevica, veljaéa 2017.
Vikend radionica za nastavnike i profesore informatike &etiri primorske Zupanije
(Zadarske, Sibensko- kninske, Splitsko-dalmatinske i Dubrovacko-neretvanske),
Kraljevica, listopad 2018,
predavac na radionicama u sklopu Europskog tjedna programiranja u organizaciji
Hrvatskog saveza informaticara

o ,Priprema pozor programiraj“, listopad 2014.
»Programiraj i ti“, listopad 2015.
»Programiranje?, listopad 2016,
»Razmisljam i programiram, listopad 2017.
»Uvod u natjecateljsko programiranje, listopad 2018.
»Razmi$ljam i programiram, listopad 2019:

o ,Python za znatizeljne®, listopad 2020. (online)
sudjelavanje na predavanju ,,Sedam predavaca za sedam diplomskih studija® u
organizaciji udruge eSTUDENT, svibanj 2012.
Kako planirati nastavni sat s temom Kako odabrati racunalo?, lipanj 2018., ZSV

O O 2 0O o

Izborna, fakultativna te dodatna nastava i ra¢unalno razmiSljanje, svibanj 2017., ZSV

sudjelovanje na panelu ,Znanje je in: Cool je biti pametan®, 5. konferencija , Bolje

obrazovanje, bolja Hivatska® u organizaciji 24. sata, listopad 2019.
brojni nastupi u medijima u svrhu promocije XV. gimnazije

B karegorija



OSOBNE INFORMACIJE
Prezime / Ime

Adresa
E-mail
Telefonski broj
Broj faksa
DrZavljanstvo
Datum rodenja
RADNO ISKUSTVO
Datumi
Zanimanje il radrio mjesto

Glavni poslovil
odgovornosti

Ime i adresa poslodavca
Vrsta djelatnosti ilt sektor
Datumi

Zanimanje ili radno mjesto

Glavni poslovi i
odgovornosti

Ime | adresa poslodavca

OBRAZOVANJE |
OSPOSOBLJAVAN.JE

Datumi

Naziv dodijeljene
kvalifikacije

Glavni predmeti / stetene
profesionalne vjeltine
Imé 1 vrsta organizacije
pruzatelja obrazovanjai
osposobljavanja

Curricuum vilas

Pavelin Dragan
llogka 11, 21000 Split, Republika Hrvatska
dpavelin@pomsk.hr;

mob:t

1991, =
Ravnatelj (Pomorska 3kola, Split)

Profesor strojarske skupine predmeta (1991.- 2009.);
Voditel] strukovno vijeéa {od 2000.-2007.);

Vaditel] odjela Brodstrojarstva (2003.-2008.)
Ravnatelj Pomorske Skole (od 2009. =3};

Pomorska Skola , Zrinsko-frankopanska 36, 21000 Split, Republika Hrvatska
Srednjoskolsko ebrazovanje

1984.-1990.
InZenjer

Voditel]j sluZbe za hidrauliku, pneumatiku i podmazivanje;
Voditelf tekuéeg odrzavanja postrojenja | godidn)eg remonta istog
Odgovorah za strojarski dio montaZe novog pogona

Koordinator svih sluzbi /uesnika montaZe pogona

“Jugovinil”, Kastel Suéurac; Hrvatska

24.01. 1991,
Diplomirani inZenjer pomorskog prometa, brodostrojarski smjer

Pomorski promet, brodostrojarski smjer

Pomorski fakultet u Dubrovnikuy, studij u Splitu, brodostrojarsko usmjerenje



OSOBNE VJESTINE
Materinski jezik(ci)
Drugi jezik{ci)

Samoprocjena

Komunikacijske vjestine

Drustvene vjestine i
kompetentije

Organizacijske vjestine i
kompetencije

Hrvatski Jezik
Engleski jezik, talijanski jezik
Razumijevanje Govor Pisanje

Slusanje Citanje Govorna interakcija Govorna produkcija
Bl Bl B1 B1 B1

Dobre kamunikacijske vjestine stecene tijekom rada na mjestu voditelja i
koordinatora pogona u tvrtci ,Jugovinil” (zaposlenici svih profila), radom u
nastavi (uskladivanje rada s uéenicima i kolegama) §to je doprinijelo
razvijanju sposobnosti izbora kvalitetnog tima ljudi, te maotivacije Istih (i kao
ravnatel] i suradnik] na timski rad i zajednistvo.

Sposebnost timskog rada, vjeitira usmene i pismene komunikadije.
Izbjegavanje:-konfliktnih situacija {temeljitim promi¥janjem uz uvazavanje
svih aktera), te nepodloZnost neprovierenim informacijama,

Koristim svaku priliku za samoobrazovanje te potitem sve djelatnike da
ucestvuju na svim objavljenim seminarima, radionicarma, predavanjima, kao i
stru€nim usavriavanjima.

U Pomorskojkoli u Splitu osim ravnateljske djelatnosti sam :

- Bia ¢lan tima za uvodenje sustava kvalitete;

- Predavao nekoliko predmeta unutar strojarske skupine predmeta;
- Voditel] BS usmjerenja (pet godina);

- Voditel] strukovnog vijeta (sedam godina);

- Profesormentor ( 2009.);

- = Pripremio tematsku-izlozbu (otvorenu-za javnost) za prezentaciju

brodastrojarskog | nautitkog usmjerenja;
- Pripremao natjecanja na drtavnoj razinl, strojarskih zanimanja;
- Sudjelovao u radu povjerenstva, na driavnoj razini, za natjecanje
strojarskih zanimanja;
- Sudjelovao u izradi nastavnog plana i programa za ribarsko- nauti¢kog
tehnitara (za trl nastavna predmeta);
- Organizirao provodenje nadzora EMSA-e.
- Clan komisije za dodjelu , Nagrade lvan Flljpovié¢” za znagajna astvarenja u
adgojno-obrazovnoj djelatnosti za razdoblje od 2016. do 2019, godine.
-Clan struénog povjerenstva za pripremu i provedbu postupka javnog
natjelaja za dodjelu stipendija studentima i u€enicima srednjih pomorskih
gkola i fakulteta temeljem odluke Ministarstva mora, prometa i
Infrastrukture za razdoblje od 2016. do 2020. godine.

Organizacijska vjestine | kompoteoncije dolaze do izraisja kroz zajednitki
trud u okviru nastavnog | pedagedkog procesa timskog rada ugenika,
profesora i struénih suradnika



Ostale vjedtine

Racunalne vjestine i
kompaetencije

Vozatka dozvola

DOPATNE
INFORMACHE

EU Projekti

- Zavrien tecaj za rad na brodostrojarskom simulatoru Instructor
Traning Course for Engine Room Simulator
- Tecaj za interne auditore - Internal Auditor za 1SO 9001 {BvQ]);
- Zavréen te€aj ECDL-a;
- Seminar za koordinatore i nositelje §kalskih preventivnih programa;
- Seminar o upotrebi raéunala u vodenju procesa obrade materijala;
- Seminar iz upoznavanja didakti¢ko- metodickih sredstava i opreme
strukovnih programa;
- Strucni skup nastavnika multiplikatora za primjenu nacionalnog
programa;
- Obrazovanja za ljudska prava;
- Redovit na svim oblicima struénog usavr$avanja;
- Program temeljne sigurnosti na brodu — D2 STCW A - VI/1;
- Osposobljenost za upravljanje gaSenjem poZara - D12 STCW VI/3;
= Osposobljenosti za rukovanje brodicom za spa3avanje i spasilatkom
brodicom osim brze spasilatke brodice -D17 STCW VI/2-1;
- Osposoblijenost za prufanje medicinske prve pomodi-D19 STCW.

Napredan korisnik Microsoft Office Word, Excel i Power Point; Interneta,
Baza podataka- PoloZio ECDL (svih sedam modula)

B kategorija

- |PA projekta Europske Unije "Modifikacija postojecih kurikuluma
uvodenjem novih tehnologija" (2010.-2011.);

- Projekt Europske unije: SN4SD-Suvtemena nastava za suvremeno
drudtvo (UP.03.2.2.03.0163), projekt je financiran iz Europskog
socijalnog fonda u financijskom razdoblju 2014. — 2020.;

- Europski projekt Comeriius;

- Europski projekt Erasmus + (Sest Erasmusa);

-~ BLUE KEP — BLUE Knowledge Exchange Program and integration of
education systems.



Projekti Skole

Konferencije

Clanstva

- Nabavka simulateri cjelokupne strojarnice po zadnjim medunarodnim
standardima; (vlastitim sredstvima, vrijednost projekta je oko 270.000kn);

- Opremanje brodostrojarskog kabineta; {podricje hidraulike, pneumatike,
pomotnih strojeva, elektrotehnike, PLC-a iz IPA projekta);

- Nabavka kidalice za ispitivanje materijala (projekat sa iﬁ‘pa‘nijom);

- Nabavka novog i nadogradnja postojeteg GMDSS GOC simulatora (23
povecavanje sigurnosti plovidbe na otvorenom moru); {vlastitim sredstvima,
viijednost projekta je oko 300.000kn);

- Uredenje 3kolske knjiznice, moderno opremljena sa pratedom
multimedijskom opremom, (vlastitim sredstvima, a procijenjena vrijednost
projekta je oko 220.000kn);

- Opremanje nautitkog simulatora TRANSAS - NTpro 5000 (Ova] projekt
ukljutuje nadogradnju programske podréke {softwera) simulatora na va¥eéu
inaticu simulatora Transas NTPro 5000, vrjjédnost projekta je oko’570.000kn).
- Uredenje niz utionica sa interaktivnim , pametnim” plodama,
~pametnim* ekranima.

U 30 godine rada u Pomorskoj kel uestvovao sam na nizu stru&nih
skupova (medunarodnih i dravnih), predavanja, edukacija..

Struéni radovi:

-»Hidro-meteoroloke znatajke Hrvatske obale kao prednost za razvoj
nautitkog turizma (POWA 2011.);

-yUloga informacijske tehnologije u edukaciji pomoraca” (POWA
2012.);

- Digitalizacija u obrazovanju pomoraca (digitaino okruZenje, alati e-
ucenje, obrazovanje pomoraca 2018.).

- Digitalization in marine education, digital environment and education,
knjiga grupe autora, ishn 978-953-336-533-6, redak, 2019., str. 127.

- 150 3001: 2015 standard and its changes in relation to ise 9001: 2008

-standard;-models-of-practical training, knjiga grupe autora, ishn 978-

953-336-646-3, redak, 2020., str. 207

- Doprdsjednik Udruge pomorskih uillsta {Pomorskih $kola, Pomorskih
fakulteta | ustanova za izobrazbu odrasfih);
- Predsjednik odbojkaskog kluba “Split” (2015./2017,).

Dragan Pavelin dipl.inz /
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'



ZIVOTOPIS

OSOBNI PODACI

Marko/Vinko /1lijasev, VSS diplomirani inZenjer prometa
Roden: godine u ¢ , opcina
Prebivaliste: )

OBRAZOVANJE [ OSPOSOBLJAVANIE
- CUO,,Bratstvo jedinstvo* u Belom Manastiru, srednja §kola
- Fakultet prometnih znanosti u Zagrebu, stekao struénu spremu sedmog VII/1 stupnja i
stru¢ni naziv diplomirani inZenjer prometa,
- PedagoSki fakultet u Osijeku — Pedago§ko-psihologka naobrazba
- Aktivno se sluzim engleskim jezikom
- Koristim se raunalom u svakodnevnom posiu
- Vozacka dozvola ,,B“ i ,,C* kategorije

RADNO ISKUSTVO

30 godina rada na odgojno obrazovnim poslovima:

1.9.1990. do 30.6.1998. nastavnik prometne grupe predmeta u Srednjoj $koli Beli Manastir
1.7.1998. do 5.2.2013. izabran sam za ravnatelja Skole

6.2.2013. do 14.4.2016. radio sam na poslovima struénog suradnika pedagoga

15.4.2016. do danas ravnatelj Prve srednje $kole Beli Manastir

29.6.2021. status ravnatelja mentora, napredovanje u zvanju.

Cjelokupno radno iskustvo ostvario sam u srednjoj §koli u Belom Manastiru.

Odgojno obrazovni rad zapoginjem 1990. godine u srednjoj §koli u Belom Manastiru
na poslovima profesora prometne grupe predmeta. Tijekom 1991. godine aktivno se
uklju¢ujem u obranu suvereniteta Republike Hrvatske - hrvatski branitelj iz Domovinskog
rata — dragovoljac, sve dok se Skolske godine 1991/92.nije pokazala potreba da se ponovo
ukljuéim u nastavu. U razdoblju od 1992. do 1997. zajedno s obitelji Zivim kao prognanik u
Osijeku, a na nastavu putujem gotovo svakodnevno u srednju $kolu Beli Manastir koja zbog
privremeno okupirane Baranje djeluje u Mohadu u Republici Madarskoj.

1997. godine zapocinje mirna reintegracija hrvatskog Podunavlja u pravni i $kolski sustav
Republike Hrvatske u kojoj sam kao odgojno obrazovni djelatnik aktivno sudjelovao.
Radno iskustvo stekao sam kao nastavnik, pedagog i ravnatelj gkole.

Priznanje za moj rad je i Odlikovanje Redom Danice hrvatske s likom Antuna
Radiéa.

Clan sam Predsjednistva Udruge hrvatskih srednjoskolskih ravnatelja i aktivno
sudjelujem u radu Udruge. Redovno se struéno usavr$avam i pohadao sam seminare u
organizaciji Ministarstva znanosti i obrazovanja, Agencije za strukovno obrazovanje i
obrazovanje odraslih, Agencije za odgoj i obrazovanje te Udruge hrvatskih srednjoskolskih
ravnatelja, a 2019. godine sudjelovao sam u Erasmus + projektu ,Improving School
Management: from Single Person to Common Strategy* te stekao vrijedna znanja i iskustvo o
upravljanju $kolom kroz dobre primjere i praksu drugih ravnatelja diljem Europe.

U Belom Manastiru 4. listopada 2021. Marko llijasev, dipl. ing.



Prof. dr. sc. Ante Markotic

Predmet: Zivotopis

Diplomirao, magistrirao i doktorirao na Metalurskom fakultetu Sveudilista u Zagrebu. Imao je
izuzetnu pravilnu sveucili$nu karijeru, tako da je nakon izbora u zvanje asistenta vrlo brzo
izabran u zvanje docenta 1974.; izvanrednog profesora 1977.; redovitog profesora 1985, a
za redovitog profesora u trajnom zvanju 1997. Znanstveno-istraZivacki i struéni rad kao i
nastavna djelatnost usmjerena je na podrugje tehnickih znanosti, odnosno metalurgije.

Vodio je izradu veéeg broja elaborata, studija i projekata iz podru¢ja metalurgije, ukljuéujuci
projekte za gospodarske subjekte te izradu razliCitih strategija iz podru¢ja metalurgije za

potrebe Vlade Republike Hrvatske.

Objavio je preko 140 znanstvenih i struénih radova u €asopisima i zbornicima konferencija,

odnosno skupova u zemlji f inozemstvu.

Obna3ao je, u vi$e navrata, duznost koordinatora Zavoda i prodekana fakulteta, a duznost
dekana Metalurékog fakulteta obnagao je od 1997. do 2001. godine.

Bio je osnivaé Veleudilista u Sisku i vriitelj duZnosti prvog dekana. Osim na mati¢nom
fakultetu predavao je na nizu studija metalurgije u zemlji i inozemstvu.

Bio je urednik podrudja — Metalurgija (i koautor priloga) u Leksikografskom zavodu ,Miroslav

KrleZa® za Tehnitku i opéu encikiopediju.
Redoviti je &lan Akademije tehnickih znanosti Hrvatske.

Primio je vide odli¢ja, nagrada i priznanja, a posebno dva odlikovanja Predsjednika Republike
Hrvatske — Reda Danice hrvatske s likom BlaZa Lorkovi¢a (za gospodarstvo 1998.) te likom
Nikole Tesle za promidZbu inovacija i ugleda Republike Hrvatske u inozemstvu (2011.).
Nositelj je i Driavne nagrade tehnike kulture Faust Vranié za Zivotno djelo.

Clan je vise uglednih medunarodnih i domacih struénih dru3tava i asocijacija.

Bio je predsjednik Narodne tehnike Hrvatske, odnosno Hrvatske zajednice tehnicke kulture
od 1990. do 2015.

Osnivaé je prijedloga za uvodenje Driavne nagrade tehnicke kulture Faust Vrandi¢, c¢lan
Odbora za dodjelu nagrade u vi$e navrata i predsjednik spomenutog Odbora u dva mandata.

Profesor je emeritus Akademije tehnigkih znanosti Hrvatske i pocasni predsjednik Hrvatske

zajednice tehnicke kulture.



